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1. Uprawnienia zawodowe iswviadczenie projektanta.
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Pani/Pan Czestaw Podstawny
ul._ Goleszowska 10/17
43-300 Bielsko-Biala

ZASWIADCZENIE

Pani/Pan Podstawny Czestaw

jest czionkiem Slaskiej Okregowe;j Izby Inzynieréw
Budownictwa o numerze ewidencyjnym SLK/E/0781/01

i posiada wymagane ubezpieczenie od odpowiedzialnosci
cywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne do dnia 31.12.2009 r.

OKREGOWA Katowice, 15 grudnia 2008 r.

: 032 608 07 22; www.oiib.katowice.pl

-026 KATOWICE, ul. Podgéma 4, tel./fa



URZAD WOJEWODZKI
w Sielsku-Biale]
Wydzial Gospadarki Pizesizanns
i hacdzoru Budow!anego Bielsko - Biata, 29 grudnia 1994 r.
Nr ewidenc. 237/94 B-B
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Na podstawie § 2 wust.1 pkt 1, § 4 ust. 2, § 13 ust.1 pkt 4
lit.d, rozporzadzenia Ministra Gospodarki Terenowej 1 Ochrony
Srodowiska =z dnia 20.02.1875 r. w sprawie samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie ( Dz. U. Nr 8 poz. 46 z pdézZniejszymi
zmianami ) stwierdzam, =ze

Pan Czeslaw Tadeusz P O D S TAVWUHY
magister inZynier elektryk

urodzony dnia 13 lipca 1848 r. w Bielsku - Bialej posiada
przygotowanie zawodowe do wykonywania samodzielnej funkcji

projek 1t a/n,t a

w specjalnosci instalacyjno - inzynieryjnej w zakresie sieci i
instalacji elektrycznych - obejmujacej instalacje elektryczne,
napowietrzne i kablowe linie energetyczne, stacje i urzadzenia
elektroenergetyczne i jest upowazniony

1/ do sporzgdzania projektow sieci i instalacji
elektrycznych,

2/ do kierowania, nadzorowania i kontrolowania budowy oraz
oceniania i badania stanu technicznego instalacji elektrycznych

w budownictwie jednorodzinnym, zgrodowym oraz innych budynkdw o
kubaturze do 1000 metroéw

wody

1y

gra S Stanipiaw Resowski
Gilowny Archiwid Wojendazki




OSWIADCZENIE

Zgodnie z Ustaw ,,Prawo Budowlane” éwiadczamze Projekt Wykonawczy pt.:

»Instalacje elektryczne stanowisk hamowni nr 1&8own budynku 1B” niICP/06/2009/PW
dla Inwestora:

Osrodek Badawczo Rozwojowy Samochodow Matolitnaych ,BOSMAL”;
ul. Sarni Stok 93; 43-300 Bielsko-Biata,

jest kompletny i zostat wykonany zgodnie z obgamiacym prawem, normami i sztaknzyniersk.



2. Opis techniczny.

2.1. Zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt wykorwénstalacji elektrycznychstanowisk
hamowani nr 16 do 20 w budynku 1 B” w OBR SM ,B@&L” w Bielsku-Biatej

ul. Sarni Stok 93.

2.2. Podstawa opracowania.

— Zlecenie i umowa z Inwestorem.

— Polskie Normy PN-E i EN,

— Normy brarzowe,

— Projekt technologiczny,

— Projekt architektoniczno budowlany,

— Projekty techniczne braowe,

— Dane zebrane przez projektanta w terenie,

2.3. Charakterystyka inwestyciji.

Charakterystyka przedsvziecia — oddziatywanie ngrodowisko

.Instalacje elektrycznestanowisk hamowani nr 16 do 20 w budynku 1 B” BROSM
,BOSMAL” w Bielsku-Biatej ul. Sarni Stok 93.

Zakres inwestycji w agci elektrycznej:
— wykonanie instalacji zasilania 230/400V z istaggjj rozdzielni nn do
projektowanych stanowisk adznej mocy 120 kW
— wykonanie instalacji elektrycznej lokalnej w prajekanych komorach:
gniazd wtykowych 230 V,
gniazd wtykowych 230/400 V
oswietlenia pomieszcze
zasilania urzdzen technologicznych i pomocniczych,
zasilania urzdzen wg PT wentylacji,
przygotowania tras kablowych dla instalacji zasddrsterowania
technologicznego.
— wykonanie systeméw bezpiecstwa:
» instalacja wykrywania niebezpiecznychzsh ewentualnych wyciekow paliwa,
= wykrywanie ewentualnych zjawisk parowych — osobne opracowanie,
= stale uradzenia géanicze w komorach hamowni — osobne opracowanie.
= odpowiednie systemowe uktady sterowania mediami,

O O O0OO0OO0Oo

Oddziatywanie ndrodowisko:

Negatywne:

Tylko w trakcie budowy mze wystpowa utrudnienie dla pracownikéw i personelu.
Dlugotrwate: brak wskazanegatywnego oddziatywania g@dowisko.

Pozytywne:
Uzyskanie potencjatu badawczego.



2.4. Opis robat.
2.4.1. Zestawienie mocy zapotrzebowanej:

— hamulce elektrowirowe w komorach 16 - 20 1K90,

— wentylacja i klimatyzacja komor 32,00 kw,

— oswietlenie 4,00 kW,

— suwnice 5 x 2,34 kW 11,70 kW,

— gniazda 230 Vi400 V 7 kW/komer 35,00 kw,

- inne 20,00 kw,
120,00 kW

2.4.2. Zasilanie:

Do rozdziatu energii dla projektowanych adzen przewiduje si budowe rozdzielni nn RN16-20
wolnostopcej w rejonie komér nr 16-20 na poziomie +3,50.z&aelnia RN16-20 zostanie
zbudowana w oparciu obudewypu ,Nowa Apena” 600x400x2000 i usytuowana w gtzzeni
wentylatorni nad projektowanymi komorami.

Zasilanie rozdzielni RN16-20 przewiduje svykon& linia kablow z istniepcej rozdzielni RH. Pole
rozdzielni naley wyposay¢ w wytacznik mocy 400A z cztonem zdicowo padowym. Linie

kablowg 4xYKY 1x120 mnf + 1XYKY 1x70 mnf (PE) o dt. 45 m uktadana drabinkach i korytach
kablowych w hali nr 1 mocowanych pod stropem. Katmddrany wg PN-IEC 60364-5-523:2001 dla
sposobu ulzenia E/F w temperaturze +3Q. Obcizalnas¢ diugotrwata 276 A. Spadek napia dla
pradu zapotrzebowanego max. 200 A przy cos fi = &9reekracza 2%.

2.4.3. Instalacja elektryczna w rejonie komaor.

Dla pohczenr technologicznych zostamprzygotowane trasy kablowe z koryt metalowych BAKSs
stropem korytarza obstugowego oraz w przestrzetippdtogowej komor i korytarza obstugowego.
Instalacje zostanwyprowadzone z projektowanej rozdzielni dla korhémownianych i
rozprowadzone w przestrzeni nad stropom podwiesnamaz za ostonami technologiczny$nian
komor. Przewody YDY wielgytowe zzytami miedzianymi w izolacji na 750V. Instalacjesdania i
sterowania wentylagjjest przedmiotem opracowania PT wentylacji. W relmainiejszego
opracowania zostanie przygotowane zasilanie wetjtylanocy 32 kW kablem YKY 5x35 mm

2.4.4. Instalacjagvietlenia.

W komorach zostanie wykonan&noetlenia oprawami jarzeniowymi o szczednblP65 o natzeniu
200/500 Lx. W korytarzu obstugowymwietlenie zostanie wykonane oprawami jarzeniowymi
wbudowanymi w sufit podwieszony o ragniu 500 Lx. W wentylatornidietlenie jarzeniowe w
wykonaniu przemystowym o ngteniu 100 Lx. Zaiczanie éwietlenia indywidualne, dwu obwodowe
dla kazdego pomieszczenia.

2.4.5. Gwietlenie bezpieczsstwa.

W korytarzu obstugowym stanoygym drog ewakuacyjn zostanie wykonaneswietlenie
ewakuacyjne. Dwie oprawy zostawyposaone w moduty éwietlenia awaryjnego z podtrzymaniem
3 godzinnym Nad wygiem zostanie zamontowana autonomiczna oprawatienia ewakuacyjnego
Z podtrzymaniem pracy na 3 godziny.

2.4.6. Instalacja uziemigja; pohczenia wyrownawcze.

W rejonie komor hamownianych, na etapie prac budoydh, zostanie wykonana siatka (3x3m)
uziemiapca z bednarki ocynkowanej 30x4 mm. Do siatki zesppdhczone wszystkie metalowe
czesci konstrukceji, fundamentow , ruragjow i istniepcych uziomow. Dla wykonania pgdzen
wyroéwnawczych w komorach zostamamontowane szyny uzieniag. Podczenia uziemiace
zostam wykonane przewodami LY 16 i 25 iim



2.4.7. Instalacja odgromowa.

Na dachu budynku 1B, w ktérym zlokalizowano komistyieje instalacja odgromowa w postaci
zwodu poziomego.

Wszystkie metalowe ostony i konstrukcje projektoy@nwyrzutni dachowych, kanatow i
klimatyzatorow nalgy obja¢ ochrora odgromowy przez whczenie do istnigcego zwodu poziomego
budynku. Padczenia wykonadrutem FezZn nii. fi 8 mm.

2.4.8. Ochrona przeciwpomniowa.

Ochrona podstawowa to izolowane obudowy, ostdmglacje przewodéw. Jako ochrpdodatkovy
zostanie zastosowany blokzrdicowo padowy wylacznika linii zasilagcej oraz wyaczniki
réznicowo-pradowe na poszczegodlnych obwodach. Wszystkie metatagéei obudow i konstrukcji
nie kxdace normalnie pod nagiem naley pofaczy¢ trwale z obwodem ,PE”.

2.4.9. Eksplozymetria.

W obrebie projektowanych kabin zostanie wykonany systetektji niebezpiecznychegten par i
gazoéw, ktore magpojawi si¢ przy stanie awaryjnym ugdzenr technologicznych. Gtownym
zagraeniem jest wyciek lub nieszczektanstalacji paliwowych dostarczanych do badanych
silnikdw; benzyna, olej napowy, gaz nagdowy.

Projektuje st niezalena detekcg dla kadej komory i korytarza obstugowego. Detektory zosta
rozmieszczone w odpowiednich pomieszczeniach zgadaiymaganiami wynikagymi z
wiasciwosci fizykochemicznych danych par i gazéw. W komoraekany bdzie réwnie pozom
stezenia CO i CQbedacy wynikiem ewentualnych nieszczekooi pojawienia si spalin. Sterowniki
alarmowe detekcji gazow zostamsytuowane w korytarzu obstugowym. Instalacje wydkae
przewodami dedykowanymi w przygotowanych korytégystem eksplozymetryczny sygnalizuje
akustycznie i optycznie przekroczenie zadanych@nosgzen badanych mediéw oraz steruje
urzadzeniami technologicznymi i wentyladkomor (po zadziataniu wéza bezwzgidnie
przewietrzanie pomieszazevg PT AKiP wentylacji). Wykrycie zadanychegéen par i gazow zamyka
zawory na ruroaigach dostarczagych paliwo do komor.

2.4.10. Sterowania.

Przewiduje si nastpujace zalenosci i sterowania urglzeniami:

— zaleznoé¢ whaczenia obwodu rozruchowego silnika na stanowiskdab&zym od wdczenia
wentylatora odaigu spalin z danej kabiny,

— odckcie zaworéw na ruroggach paliwowych do komér po wykryciu ll-go progulaaych sizen
badanych mediow przez system eksplozymetryczny,

— wlaczenie przewietrzania pomieszczenia danej komomyyayciu minimum I-go progu
zadanych sten badanych mediéw przez system eksplozymetryczny,

— wilaczenie przewietrzania pomieszczenia danej komonyyaoycia zadanego proguegenia CO i
CO, (nieszczeln&t odcihgu spalin).

3. Wytyczne organizacji wykonania i odbioru robat.

3.1. Ochron&rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykeiczenia robot Wykonawcabzie:

- utrzymywa Teren Budowy w nalgitym porzdku,

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezslo przepisow i norm
dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy.

- prace wykonywane wzdtu w poblizu innych instalacji wykonyw&z uwzgkdnienie
odpowiednich wymogoéw bezpiedstwa.



3.2. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca kdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem
wymaganego sprawnego sgiz przeciwpearowego. Materiaty tatwopalnegtla skladowane w
Sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpiee przed dogbem oséb trzecich. szczegolna
ostraznos¢ nalery zachowa przy pracach spawalniczych.

3.3. Ochrona wtasniaoi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i uradzea w hali oraz za ukdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp.

3.4. Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzegaprzepiséw dotycxrych bezpieczestwa i
higieny pracy. Wykonawca ma obawek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Personel wykonawcy powinien posiadazizdne kwalifikacje i badania lekarskie oraz
by¢ przeszkolony w zakresie BHP.

3.5. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrezrealizowanych rob6t i za wszelkie materiaty oraz
urzadzenia aywane do robo6t od daty rozpacia realizacji do daty odbioru koowego robot.
Wykonaweca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno by
prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej el@mbyty w zadawalajcym stanie przez caty
czas, do momentu odbiorui@wego.

3.6. Stosowanie prawa innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centraingjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktéransjakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

3.6. Materiaty.

3.6.1. Stosowanie materiatow

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosomvateriaty ktore posiada

- certyfikat na znak bezpieazstwa wskazujcy, ze zapewniono zgodidz kryteriami
teclmicznymi okrélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodn€ri z aprobat techniczi, dla ktérych nie ustalono
Polskiej Normy

3.6.2. Przechowywanie sktadowania i materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdydoa potrzebne na

budowie, byly zabezpieczone przed zanieczyszczermaahowaty swajjakas¢ i wkasciwosé do robot

oraz byty dosipne do kontroli Inwestora.

3.6.2. Wariantowe stosowanie materiatow

Wszelkie materiaty i urglzenia zastosowane w DP m@a zas{pi¢ rownowanymi stosujc te same
parametry techniczne i wymagania funkcjonalne pepaertyfikatamiswiadectwami dopuszczenia,
atestami w zalsosci od wymagé wynikajacych z odpowiednich przepiséw.



3.7. Srzt.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonanie roboét. Spet, bedacy wlkasndcia Wykonawcy lub
wynajty do wykonania robot, ma bytrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéaiao pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotysezymi wytkownika. W zasadzie
projekt przewidujegczne wykonanie wykopdéw. Prasprztu dopuszcza sijako pomocnicz tylko w
uzgodnieniu z Konserwatorem Zabytkow i innymytkownikami czy zargdcami terenow i
instalacji.

3.8. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragoétinie dokumentagj zawarty umows oraz
za jakd¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot, zadrgg¢ z DP, ST, harmonogramem
robot oraz poleceniami Inspektora. Ngstwa jakiegokolwiek lldu w robotach spowodowanego
przez Wykonawe zostam poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt. Polecenia Inspektogdab
wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robot.

3.9. Kontrola jakéci robot.

3.9.1.Zasady kontroli jakoi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jak@ci materiatow. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, spirzaopatrzenie i wszystkie wdzenia i przyrzady
niezlezdne-do pobierania probek badgomiarow materialdbworaz roboét. Inspektor me zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenie bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest
zadawalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatow i robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
DP.

3.9.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytl prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadiy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST nglstosowa wytyczne krajowe
lub inne procedury zaakceptowane przez inspekBzed przysipieniem bada&i pomiarow
Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejstrininie badania. Wyniki pomiaréw i bada
Wykonawca przedstawi naspiaie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

3.10. Odbiory.

3.10.1 Odbiér cxciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonania robot. Odbioru egciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze kawym.

3.10.2 Odbidr kacowy.

Odbior i kaacowy polega na finalnej ocenie wykonania robét wiedieniu do ich jak&i, ilosci i
wartéci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®do odbioru kécowego stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@éoimem na pimie o tym fakcie
Inspektora. Odbior kacowy robot naspi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicnd
dnia potwierdzenia przez Inspektora zakzenia robot i przycia dokumentéw wymienionych
ponizej. Odbioru kacowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez zaajeigo W obecriei
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiegaa roboty dokona ich oceny jaladowej na podstawie
przedtonych dokumentéw, wynikéw baflapomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania
rob6t DP i ST. W toku kicowego odbioru komisja zapozna giprotokotami robét zanikowych i
ulegapcych zakryciu oraz robo6t uzupetniaych i poprawkowych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych i uzupetadgich, komisja przerwie swoje czyniooi ustali
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nowy termin odbioru kicowego. W przypadku stwierdzenia przez kogisg jakaé wykonanych
robét w poszczegoélnych rodzajach robot nieznacadi®ega od wymaganej w DP i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo; komisja dokona paiten, oceniajgc pomniejszoa wartas¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

3.10.3. Dokumenty do odbioru kcowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomickaego robot jest Protokét Kioowego

Odbioru Robo6t sporrdzony wg wzoru ustalonego przez zamaggefo. Do odbioru kitcowego

wykonawca jest zobowkany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpjesli zostata -
sporadzona w trakcie realizacji umowy. .

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych (jéi sa wymagane).

- Dziennik Budowy.

- Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodnéxi zabudowanych materiatdw

- Geodezyja inwentaryzagj powykonawca sieci i uzbrojenia terenu wraz z naapsadnicg
powstah w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji uzbrojeniaetan wykonanych robot.

- W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru hégla przygotowane do odbioru koowego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru k@owego robot.

3.10.4. Odbidr ostateczny pogwarancyjny

Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na oceniowgnych robot zwizanych z usugciem wad i
usterek stwierdzonych przy odbiorzenkowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbi6r
ostateczny pogwarancyjngdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamayagajmaze dokond przeghdu gwarancyjnego o
ktérym lkxdzie powiadamial pisemnie Wykonawcy.
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4. Informacja dotyczca bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

Nazwa i adres obiektu:

Instalacje elektryczne stanowisk hamowani nr 16@20 w budynku 1 B” w OBR SM
,BOSMAL” w Bielsku-Biatej ul. Sarni Stok 93.

Inwestor:

OBR SM ,BOSMAL” w Bielsku-Biatej ul. Sarni Stok 93.

Dane projektanta spardzapcego informacje:

mgr inz. Czestaw Podstawny
ul. Goleszowska 10/17
43-300 Bielsko-Biata

upr. projektowe nr 237/94 B-B
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Czes¢ opisowa.
1. Zakres robot.
— wykonanie instalacji zasilania 230/400V z istaegjj rozdzielni nn do projektowanych
stanowisk odcznej mocy 120 kW
— wykonanie instalacji elektrycznej lokalnej w prajekanych komorach:
gniazd wtykowych 230 Vi 400 V,
oswietlenia pomieszcze
zasilania urzdzenr technologicznych i pomocniczych,
zasilania urzdzer wg PT wentylacji,
przygotowania tras kablowych dla instalacji zas#darsterowania technologicznego.
— wykonanie systemow bezpiedztwa:
» instalacja wykrywania niebezpiecznychzsh ewentualnych wyciekdw paliwa,
= wykrywanie ewentualnych zjawisk parowych wg osobnego opracowania,
= state uradzenia génicze w komorach hamowni wg osobnego opracowania.
= odpowiednie systemowe ukltady sterowania mediami,
2. Wykaz |stn|e4;cych obiektow budowlanych.
istniejace rozdzielnie,
- istniejaca infrastruktura hali nr 1,
- wyposaenie technologiczne hali,
- instalacje liniowe w hali:
o0 kable elektryczne nn iswietlenia,
0 rurociagi wodne,
o kanaly wentylacyjne
3. Wykaz elementow zagospodarowania dziatki (terqmazéstrzeni hali), ktére magtwarzé zagraenie
bezpieczéstwa i zdrowia ludzi.
- kable i czynne instalacje elektryczne pod neipim,
- mechaniczne elementy winge.
4. Przewidywane zaggenia podczas realizacji robo6t budowlanych.
- podnoszenie zbyt gikich cigzarow w czasie monta ciagdéw kablowych na hali — skala zagemia
srednia,
- praca na wysokei - skala zagrzenia podwyszona,
- odpryski materiatu w trakcie wykonywania przebprzeku — skala zagr@niasrednia,
- urazy spowodowane odpadaiem czsci narzdzia (mtotek, przecinak itp.) przy pracaegleanych
- skala zagrgzenia mata.
- uraz spowodowany przebywaniem w strefie roboczegedaia, maszyny lub cztowieka w trakcie
wykonywania prac - skala zagemia mata.
- poraenie padem elektrycznym przy pracach w rejonie czynnydhailacji elektrycznych i
naruszeniu istniggych kabli — skala zagzeniasrednia.
- ruch pieszy — skala zagmeniasrednia.
5. Instruktaze pracownikow przed przygiieniem do realizacji rob6t szczegolnie niebezpigch.
Zakres zadania nie wskazuje naAiwos¢ wystipienia prac szczegolnie niebezpiecznych. Niemeidjgak
nalezy, przed przysipieniem do pracy, poinstruowaracownikow na stanowisku pracy i wskaza
ewentualne zaggenia oraz sposob ich unikaia. Do pracy w pobtu czynnych urzdzen elektryczny
nalezy dokon& odpowiedni dopuszcaePrace przylczeniowe do istniggych rozdzielni wykonéapo
uprzednim wydczeniu nagicia w rejonie wykonywanych prac.
6. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegaj niebezpieczstwom wynikagcym z wykonywania robot
budowlanych.
- trwate i widoczne wygrodzenia terenu budowy,
- trwalte i czytelne tablice ostrzegawcze i znaki,
- sprawne i odpowiednie do zakresu pracy ¢dzia.
- przeszkolony personel na stanowisku pracy.
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