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1. Uprawnienia zawodowe iswviadczenie projektanta.

s SLASKA
OKREGOWA Katowice, 23 grudnia 2010 .
1z B A
INZYNIEROW
| BUDOWNICTWA

Pani/Pan Czeslaw Podstawny
ul. Goleszowska 10/17
43-300 Bielsko-Biata

ZASWIADCZENIE

Pani/Pan Podstawny Czestaw
jest cztonkiem Slaskiej Okregowej Izby Inzynieréw

Budownictwa o numerze ewidencyjnym SLK/IE/0781/01
i posiada wymagane ubezpieczenie od odpowiedzialnosci
cywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne do dnia 31.12.2011 .

mgr inz. Franciszek BUSZKA

40-026 KATOWICE, ul. Podgérna 4, tel /fax: 032 255 45 52: 032 608 07 22; www.oiib.katowice pl



URZAD WOJEWODZKI
w SBislsku-Biale]
Wyadzial Gospadarki Pinvsizanns)
i Nadzory Budow!znego Bielsko - Biata, 29 grudnia 1994 r.
Nr ewidenc. 237/94 B-B
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Na podstawie § 2 wust.1 pkt 1, § 4 ust. 2, § 13 ust.1l pkt 4
lit.d, rozporzadzenia Ministra Gospodarki Terenowej i Ochrony
Srodowiska =z dnia 20.02.1975 r. w sprawie samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie ( Dz. U. Nr 8 poz. 46 z pdézZniejszymi
zmianami ) stwierdzam, =ze

Pan Czestaw Tadeusz P O D ST A WUHNEY
magister inzynier elektryk

urodzony dnia 13 lipca 1848 r. w Bielsku - Bialej posiada
przygotowanie zawodowe do wykonywania samodzielnej funkcji

projektanta

w specjalnosci instalacyjno - inzynieryjnej w zakresie sieci i
instalacji elektrycznych - obejmujacej instalacje elektryczne,
napowietrzne i kablowe linie energetyczne, stacje i urzgadzenia
elektroenergetyczne i jest upowazniony

1/ do sporzgdzania projektow sieci i instalacji
elektrycznych,

2/ do kierowania, nadzorowania i kontrolowania budowy oraz
oceniania i badania stanu technicznego instalacji elektrycznych

w budownictwie jednorodzinnym, zgrodowym oraz innych budynkdéw o
kubaturze do 1000 metroéw

wody

T e Stanipiaw Resowski
Gilowny Archiwid Wojendazki




OSWIADCZENIE

Zgodnie z Ustaw ,Prawo Budowlane” swiadczamze Aneks nr CP/06/2009/A-1 do Projektu
Wykonawczego n€CP/06/2009/PWpt.: ,Instalacje elektryczne stanowisk hamowni Grdb 20 w
budynku 1B” dotycacy dostosowania obiektu do wymagawiazanych z wyposaniem obiektu w
instalacg CNG,

dla Inwestora:

Instytut Badéa i Rozwojowy Motoryzacji ,BOSMAL” Sp. z 0.0.;

ul. Sarni Stok 93; 43-300 Bielsko-Biala,

jest kompletny i zostat wykonany zgodnie z obguMiacym prawem, normami i sztaknzyniersks.



2.. Przewodnik.

rys. A.02. Instalacje eksplozymetryczna. Pozionb®3wykonanie nowej instalacji
rys. 07.A. Instalacja eksplozymetryczna. Pozion® 0 gaskpuje rys. nr 07 z CP/06/2009/PW.
rys. 10.A. Rozdzielnia RN16-20 — schemat sterowamatylatorem odagu spalin i
zasilania pulpitu PUMA dla pojedyej kabiny zasgpuje rys. nr 10z CP/06/2009/PW.
rys. 11.A. Schemat ideowy sterowania — eksplozyaewzasipuje rys. nr 11z CP/06/2009/PW.
rys. 12.A. Schemat ideowy sterowania zaworami paliymi - zasgpuje rys. nr 12
z CP/06/2009/PW.

rys. 12A.1 Schemat ideowy sterowania zaworami CNG w kaeewykonanie dodatkowe

3. Opis techniczny.

2.1. Zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest Aneks do Projgkykonawczego pt.:

»Instalacje elektryczne stanowisk hamowni@rdo 20 w budynku 1B” w IB i RM BOSMAL
Sp. z 0.0. w Bielsku-Biatej ul. Sarni Stok 93,

dotyczcy dostosowania instalacji elektrycznej obiektuwiazku z wyposaeniem w instalag)
CNG.

3.2. Podstawa opracowania.
— Zlecenie i umowa z Inwestorem.
— Polskie Normy PN-E i EN.
— Normy brartowe.
— Projekt technologiczny.
— Projekt architektoniczno budowlany.
— Projekty techniczne braowe.
— Wytyczne branowe.
- Inwentaryzacja wtasna.

3.3. Charakterystyka inwestyciji.

Charakterystyka przedsvzigcia — oddziatywanie n&odowisko

»+Aneks do PW Instalacje elektryczrsganowisk hamowani nr 16 do 20 w budynku 1 Btytosu
Bada i Rozwojowy Motoryzacji ,BOSMAL” Sp. z 0.0.; uBarni Stok 93; 43-300 Bielsko-Biata,
dotyczcy dostosowania instalacji elektrycznej obiektuwiazku z wyposaeniem w instalagjCNG.

Zakres aneksu w egci elektrycznej:

0 Rozszerzenie zaprojektowanego w PW nr CP/06/200H{A¢mu eksplozymetrycznego o
detekagi CNG (metan). System wdza wentylagj oraz ostrzega akustycznieavd ckowo.

0 Zaprojektowanie dodatkowego, autonomicznego systhkaplozymetrycznego dla CNG w
przestrzeni wentylatorni nad kabinami hamamgmi (poziom +3,60). Ostrzeganigwdckowo
akustyczne miejscowe.

o0 Wyspecyfikowanie oprzewodowania do sterowania zamoelektromagnetycznym zbiorczym
instalacji CNG. Zawér normalnie zamédiyi na napicia 24V. W przypadku wykrycia
rozszczelnienia instalacji nggit odckcie rurocagu zbiorczego CNG przez zamkoie zaworu
oraz otwarcie zaworu opriienia instalacji z reszty zalegeggo gazu.

0 Rozszerzenie ukladu sterowania tak by system ekgmietryczny wydczat instalagj elektryczm
zasilania stanowiska badawczego tj. zaptdnika w kabinie.



Oddziatywanie narodowisko:

Negatywne:

Tylko w trakcie budowy mize wystpowa utrudnienie dla pracownikow i personelu.

Awaryjne: maliwos¢ rozszczelnienia instalacji i uwolnieniladowych ilgci metanu do atmosfery.
Dilugotrwate: brak wskazanegatywnego oddziatywania si@dowisko w czasie eksploatacji zgodnie
z technologi.

Pozytywne:
Uzyskanie potencjatu badawczego.

3.4. Opis robot.

3.4.1. Instalacja elektryczna — oprzewodowaniezdkaesu aneksu.
Dla pohczer sterowniczych i dozorowych zostawykorzystane zaprojektowane trasy kablowe z
koryt metalowych BAKS nad stropem korytarza obstuggo oraz w przestrzeni podpodtogowej
komor i korytarza obstugowego. Na poziomie +3,6@rtylatornia) wykonatras; kablows z koryt
BAKS 50 do czujnikdw metanu. Zastosawaielozytowe przewody YDY, YKSY zytami
miedzianymi w izolacji na 750V. Typy przewoddéw pakao na schematach ideowych. Przepusty
instalacyjne uszczelfimag ogniows Hilti.
3.4.2. Eksplozymetria.
W obrebie projektowanych kabin zostat zaprojektowanyaystetekcji niebezpiecznyclestn par i
gazéw, ktore magpojawi sie przy stanie awaryjnym ugdzer technologicznych. Gtéwnym
zagraeniem jest wyciek lub nieszczekganstalacji paliwowych dostarczanych do badanych
silnikdw; benzyna, olej nadowy, gazy nagdowe. W ramach aneksukazdej kabinie zostanie
zamontowany, dodatkowozujnik metanu. Detektor metanu powinien Bgamontowany nie nej
niz 30 cm od stropu wiaiwego. W przypadku kabin detektogdzie montowany na blachach
ostonowych stropu. W przestrzema poziomie +3,60aneks przewiduje zamontowarizech
detektoréow metanujako dodatkowy system eksplozymetryczny dla tegptrzeni.
Miejsce zamontowania sterownikow alarmowych deiggaidéw pozostaje bez zmian tida
usytuowane w korytarzu obstugowym na poziomie 0,08m réwnie zostanie dobudowany
sterownik dla przestrzeni poziomu +3,60. W aziau z dodatkowymi detektorami metanu,
zaprojektowane dla komér, moduty sterownicze 4gieyve naley wymienic na 8 wejciowe z
zasilaniem awaryjnym. Zal wegciowy modut sterowniczy zasilany napiem 230V dla przestrzeni
korytarza obstugowego nalewymieni na tej samej pojemto modut zasilany nagcie 12 VDC.
Zasilanie 12VDC dla modutu wykot®rzez zasilacz 230/12VDC z awaryjnym podtrzymaniem
napkcia. Analogiczny modut wraz z zasilaniem rigleainstalowa dla dozorowania przestrzeni na
poziomie +3,60. Zasilanie 230 V pozostaje bez zmizstalacje wykonane przewodami
dedykowanymi w przygotowanych korytach. System kEkgpnetryczny sygnalizuje akustycznie i
optycznie przekroczenie zadanych progéyest badanych medidow oraz sterujeagzeniami
technologicznymi i wentylagijkomor (po zadziataniu wéza bezwzgidnie przewietrzanie
pomieszczeé wg PT AKiP wentylacji). Wykrycie zadanychegén par i gazéw zamyka zawory na
rurociagach dostarczagych paliwo do komor wraz z zawora@NG. Awaryjne zamknicie zaworow
zasilania CNG powoduje opdione otwarcie zaworGNG odprowadzenia resztek metanu z
zamknietego rurociagu gtdbwnego i poszczegoélnych komor
3.4.3. Sterowania.
Aneks podtrzymuje irozszerza ngsijace zalenosci i sterowania urgdzeniami:
— zaleznos¢ wiaczenia obwodu rozruchowego silnika na stanowisldab&zym od wgczenia
wentylatora odeigu spalin z danej kabinyraz stanu pracy systemu eksplozymetrycznego
— odckcie zaworow na ruroggach paliwowych do komor po wykryciu 1l-go proguaaych sizen
badanych mediow przez system eksplozymetryeziyym zaworow CNG,



- awaryjne zamknigcie zaworéw zasilania CNG powoduje opdione otwarcie zaworéw CNG
odprowadzenia resztek metanu z zamkgtego rurociggu gtéwnego i poszczegolnych komgr

— wiaczenie przewietrzania pomieszczenia danej komomyyayciu minimum I-go progu
zadanych sten badanych mediow przez system eksplozymetryczny,

— wiaczenie przewietrzania pomieszczenia danej komomyyaycia zadanego proguesenia CO |
CO, (nieszczeln& odchgu spalin).

4. Wytyczne organizacji wykonania i odbioru robot.

4.1. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage

ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykeiczenia rob6t Wykonawcabzie:

- utrzymywa Teren Budowy w nalgtym poradku,

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesio przepiséw i norm
dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy.

- prace wykonywane wzdtu w poblizu innych instalacji wykonyw&z uwzgkdnienie
odpowiednich wymogow bezpieéstwa.

4.2. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem
wymaganego sprawnego sgiz przeciwpaarowego. Materiaty tatwopalneetls skladowane w
sposo6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpiee przed dogbem oséb trzecich. szczegolna
ostraznos¢ nalery zachowa przy pracach spawalniczych.

4.3. Ochrona wiasroi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i uradzen w hali oraz za ugglzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp.

4.4. Bezpieczéestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawocgdhie przestrzedgaprzepiséw dotycaxrych bezpieczestwa i
higieny pracy. Wykonawca ma obawek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietisiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Personel wykonawcy powinien posiadazizdne kwalifikacje i badania lekarskie oraz
by¢ przeszkolony w zakresie BHP.

4.5. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochreirealizowanych robot i za wszelkie materiaty oraz
urzadzenia uywane do rob6t od daty rozpacia realizacji do daty odbioru koowego robot.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno by
prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elgmbyty w zadawalajcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioruawego.

4.6. Stosowanie prawa innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraingjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérgnsjakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

4.6. Materiaty.
4.6.1. Stosowanie materiatdw
Wykonawca do wykonania zadania powinien stosomvateriaty ktore posiada



- certyfikat na znak bezpieazstwa wskazujcy, ze zapewniono zgodidz kryteriami
teclmicznymi okrélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisOw i dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodn€ri z aprobat techniczi, dla ktérych nie ustalono
Polskiej Normy

4.6.2. Przechowywanie sktadowania i materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyebla potrzebne na

budowie, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeraaohowaty swajjakas¢ i wkasciwosé do robot

oraz byty dosipne do kontroli Inwestora.

4.6.2. Wariantowe stosowanie materiatow

Wszelkie materiaty i urgdzenia zastosowane w DP m@ zas{pi¢ rownowanymi stosujc te same
parametry techniczne i wymagania funkcjonalne pepaertyfikatamiswiadectwami dopuszczenia,
atestami w zatanosci od wymaga wynikajacych z odpowiednich przepisow.

4.7. Srzt.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonanie robot. Spet, bedacy wiasndcia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t, ma bytrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéeralo pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotyseymi wzytkownika. W zasadzie
projekt przewidujegczne wykonanie wykopow. Prasprztu dopuszcza sijako pomocnicg tylko w
uzgodnieniu z Konserwatorem Zabytkow i innymytkownikami czy zargdcami terenow i
instalacji.

4.8. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigotinie dokumentagj zawart, umows oraz
za jakd¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robo6t, zadrgs¢ z DP, ST, harmonogramem
robét oraz poleceniami Inspektora. Nasttwa jakiegokolwiek lkdu w robotach spowodowanego
przez Wykonawg zostam poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt. Polecenia Inspektogdab
wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymarzez
Wykonawe;, pod grdba zatrzymania robot.

4.9. Kontrola jakéci robot.

4.9.1.Zasady kontroli jakoi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jak@ci materiatdw. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, spirzaopatrzenie i wszystkie awdzenia i przyrzdy
niezkzdne-do pobierania prébek badgpomiarow materiatoworaz roboét. Inspektor me zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenie bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest
zadawalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw i rob6t z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
DP.

4.9.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytta prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadiy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST nglstosowa wytyczne krajowe
lub inne procedury zaakceptowane przez inspekRyzed przysipieniem badai pomiarow
Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejstarminie badania. Wyniki pomiaréw i bada
Wykonaweca przedstawi naspiie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

4.10. Odbiory.
4.10.1 Odbior cgciowy.



Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonania robot. Odbioru egciowego robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze kmwym.

4.10.2 Odbior kacowy.

Odbidr i kaacowy polega na finalnej ocenie wykonania robét wiedieniu do ich jak&i, ilosci i
wartéci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowedo odbioru kédcowego stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powia@oimem na pimie o tym fakcie
Inspektora. Odbidr kicowy robét nasipi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod
dnia potwierdzenia przez Inspektora z@daenia robot i przycia dokumentoéw wymienionych
ponizej. Odbioru kacowego robot dokona komisja wyznaczona przez zaajeigo W obecriei
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiegef roboty dokona ich oceny jaaowej na podstawie
przediazonych dokumentéw, wynikéw bafigpomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania
rob6t DP i ST. W toku kicowego odbioru komisja zapozna giprotokotami robo6t zanikowych i
ulegapcych zakryciu oraz robot uzupetrdaych i poprawkowych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robét poprawkowych i uzupetadgich, komisja przerwie swoje czyniodi ustal
nowy termin odbioru kicowego. W przypadku stwierdzenia przez kogisg jakagé wykonanych
rob6t w poszczegolnych rodzajach robot nieznacadidega od wymaganej w DP i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo; komisja dokona paiten, oceniajc pomniejszom wartas¢ wykonanych robot w
stosunku do wymageprzyjetych w dokumentach umowy.

4.10.3. Dokumenty do odbioru kcowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomickaego robét jest Protokét kioowego

Odbioru Robot sporzizony wg wzoru ustalonego przez zamaggego. Do odbioru kicowego

wykonawca jest zobowkany przygotowéanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpjesli zostata -
sporadzona w trakcie realizacji umowy. .

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych (j&i sa wymagane).

- Dziennik Budowy.

- Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodné&i zabudowanych materiatow.

- Protokot sprawdzenia dziatania systemu eksplozyinmetiz przeszkolenia obstugi.

- Instrukcje obstugi, DTR ugdzen.

- W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru hégla przygotowane do odbioru koowego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru kaowego robot.

4.10.4. Odbior ostateczny pogwarancyjny

Odbidr ostateczny pogwarancyjny polega na ocenikongnych rob6t zwizanych z usurciem wad i
usterek stwierdzonych przy odbiorzerkkowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
ostateczny pogwarancyjngdizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamagagmaze dokona przeghdu gwarancyjnego o
ktorym bgdzie powiadamial pisemnie Wykonawcy.

10



5.Informacja dotyczca bezpiecasestwa i ochrony zdrowia.

Nazwa i adres obiektu:

Aneks nr CP/06/2009/A-1 do PW CP/06/2009/PW

.Instalacje elektryczne stanowisk hamowani nr 1&lo 20 w budynku 1 B” w IB i RM
.BOSMAL” Sp. z 0.0. w Bielsku-Biatej ul. Sarni Stok 93, dotycacy dostosowania obiektu do
wymagan zwigzanych z wyposaeniem obiektu w instalacg CNG.

Inwestor:

Instytut Badan i Rozwoju Motoryzacji ,BOSMAL” Sp. z 0.0.
ul. Sarni Stok 93
43-300 Bielsku-Biatej.

Dane projektanta spardzapcego informacje:

mgr inz. Czestaw Podstawny
ul. Goleszowska 10/17
43-300 Bielsko-Biata

upr. projektowe nr 237/94 B-B
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Czes¢ opisowa.
1. Zakres robot wg aneksu:

- Rozszerzenie zaprojektowanego w PW nr CP/06/200%{Atmu eksplozymetrycznego o
detekej CNG (metan). System wdza wentylagj oraz ostrzega akustycznieavdekowo.

- Zaprojektowanie dodatkowego, autonomicznego syseaplozymetrycznego dla CNG w

przestrzeni wentylatorni nad kabamaamownianymi (poziom +3,60). Ostrzeganie
dwiekowo akustyczne miejscowe.

- Wyspecyfikowanie oprzewodowania do sterowania zamoelektromagnetycznym zbiorczym
instalacji CNG. Zawér normalnie zamkty na napicia 24V. W przypadku wykrycia rozszczelnienia
instalacji nastpi odckcie rurocagu zbiorczego CNG przez zamkoie zaworu oraz otwarcie zaworu
opr&nienia instalacji z reszty zalegaggo gazu.

- Rozszerzenie uktadu sterowania tak by system ekgpletryczny wydczat instalagj elektryczn
zasilania stanowiska badawczego tj. zaptonu silnikabinie.

2. Wykaz |stn|eqa(cych obiektow budowlanych.
istniejace rozdzielnie,
- istniejaca infrastruktura hali nr 1,
- wyposaenie technologiczne hali,
- instalacje liniowe w hali:
o0 kable elektryczne nn iswietlenia,
0 rurociagi wodne,
o kanaly wentylacyjne
3. Wykaz elementéw zagospodarowania dziatki (terggmzeéstrzeni hali), ktére magtwarzé zagraenie
bezpieczéstwa i zdrowia ludzi.
- kable i czynne instalacje elektryczne pod neipim,
- mechaniczne elementy winge.
4. Przewidywane zaggenia podczas realizacji robo6t budowlanych.
- podnoszenie zbyt gikich cigzarbw w czasie monta ciagow kablowych na hali — skala zagemia
srednia,
- praca na wysokaei - skala zagrzenia podwyszona,
- odpryski materiatu w trakcie wykonywania przebprzeku — skala zagr@niasrednia,
- urazy spowodowane odpadaiem czsci narzdzia (mtotek, przecinak itp.) przy pracaegleanych
- skala zagrzenia mata.
- uraz spowodowany przebywaniem w strefie roboczegedaia, maszyny lub cztowieka w trakcie
wykonywania prac - skala zagemia mata.
- poraenie padem elektrycznym przy pracach w rejonie czynnydhalacji elektrycznych i
naruszeniu istniggych kabli — skala zagzeniasrednia.
- ruch pieszy — skala zagmniasrednia.
5. Instruktaze pracownikow przed przygiieniem do realizacji rob6t szczegolnie niebezpigch.

Zakres zadania nie wskazuje naAiwos¢ wystipienia prac szczegolnie niebezpiecznych. Niemeidjgak

nalezy, przed przysipieniem do pracy, poinstruowaracownikow na stanowisku pracy i wskaza

ewentualne zaggenia oraz sposob ich unikeia. Do pracy w pobtu czynnych urzdzen elektryczny
nalezy dokon& odpowiedni dopuszciePrace przyiczeniowe do istniggych rozdzielni wykonapo
uprzednim wydczeniu nagicia w rejonie wykonywanych prac.
6. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajniebezpieczstwom wynikajcym z wykonywania robét

budowlanych.

- trwale i widoczne wygrodzenia terenu budowy,

- trwale i czytelne tablice ostrzegawcze i znaki,

- sprawne i odpowiednie do zakresu pracy ¢dzia.

- przeszkolony personel na stanowisku pracy.
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