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1. Uprawnienia zawodowe iswviadczenie projektanta.

" SLASKA

OKREGOWA Katowice, 23 grudnia 2010 .
_' I Z B A

"~ INZYNIEROW

. BUDOWNICTWA

Pani/Pan Czeslaw Podstawny
ul. Goleszowska 10/17
43-300 Bielsko-Biata

ZASWIADCZENIE

Pani/Pan Podstawny Czestaw

jest cztonkiem Slaskiej Okregowej Izby Inzynierow
Budownictwa o numerze ewidencyjnym SLK/IE/0781/01

i posiada wymagane ubezpieczenie od odpowiedzialnosci
cywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne do dnia 31.12.2011 .

mgr inz. Franciszek BUSZKA

40-026 KATOWICE, ul. Podgérna 4, tel /fax: 032 255 45 52: 032 608 07 22; www.oiib.katowice pl



URZAD WOJEWODZKI
w SBislsku-Biale]
Wyadzial Gospadarki Pinvsizanns)
i Nadzory Budow!znego Bielsko - Biata, 29 grudnia 1994 r.
Nr ewidenc. 237/94 B-B
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Na podstawie § 2 wust.1 pkt 1, § 4 ust. 2, § 13 ust.1l pkt 4
lit.d, rozporzadzenia Ministra Gospodarki Terenowej i Ochrony
Srodowiska =z dnia 20.02.1975 r. w sprawie samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie ( Dz. U. Nr 8 poz. 46 z pdézZniejszymi
zmianami ) stwierdzam, =ze

Pan Czestaw Tadeusz P O D ST A WUHNEY
magister inzynier elektryk

urodzony dnia 13 lipca 1848 r. w Bielsku - Bialej posiada
przygotowanie zawodowe do wykonywania samodzielnej funkcji

projektanta

w specjalnosci instalacyjno - inzynieryjnej w zakresie sieci i
instalacji elektrycznych - obejmujacej instalacje elektryczne,
napowietrzne i kablowe linie energetyczne, stacje i urzgadzenia
elektroenergetyczne i jest upowazniony

1/ do sporzgdzania projektow sieci i instalacji
elektrycznych,

2/ do kierowania, nadzorowania i kontrolowania budowy oraz
oceniania i badania stanu technicznego instalacji elektrycznych

w budownictwie jednorodzinnym, zgrodowym oraz innych budynkdéw o
kubaturze do 1000 metroéw

wody

T e Stanipiaw Resowski
Gilowny Archiwid Wojendazki




OSWIADCZENIE

Zgodnie z Ustaw ,Prawo Budowlane” éwiadczamze Aneks nr CP/06/2009/A-2 do Projektu
Wykonawczego n€P/06/2009/PWpt.: ,Instalacje elektryczne stanowisk hamownirdo 20 w
budynku 1B” dotycacy zmiany zasilania elektrycznego stanowisk hamowmwiazku z wzrostem
mocy zainstalowanej systemu wentylaciji,

dla Inwestora:

Instytut Badéa i Rozwojowy Motoryzacji ,BOSMAL” Sp. z o.0.

ul. Sarni Stok 93; 43-300 Bielsko-Biata,

jest kompletny i zostat wykonany zgodnie z obgamiacym prawem, normami i sztaknzyniersk.



2. Przewodnik.

rys. 01.A. Zasilanie elektrycznezasgpuje rys. nr 01z CP/06/2009/PW.
rys. 06.A. Schemat ideowy zasilaniazupetnia rys. nr 06z CP/06/2009/PW.
rys. 08.A. Schemat ideowy zasilaniaasgpuje rys. nr 08 z CP/06/2009/PW.

3. Opis techniczny.

3.1. Zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest aneks do preygkbnawczego ,Instalacji elektrycznych
stanowisk hamowani nr 16 do 20 w budynku 1 B'BARM ,BOSMAL” Sp. z 0.0. w Bielsku-
Biatej ul. Sarni Stok 93 dotygzy zmiany zasilania elektrycznego stanowisk hamawmwiazku
z wzrostem mocy zainstalowanej systemu wanjiyl

3.2. Podstawa opracowania.

— Zlecenie i umowa z Inwestorem.

— Polskie Normy PN-E i EN,

— Normy brarzowe,

— Projekt technologiczny,

— Projekt architektoniczno budowlany,

— Projekty techniczne braowe,

— Aneks do projektu wentylacji dla kabin hamowni -18)
— Dane zebrane przez projektanta w terenie,

3.3. Charakterystyka inwestyciji.

Charakterystyka przedsvziecia — oddziatywanie ngrodowisko.

Aneks do projekt wykonawczego ,Instalacji elektmygzh stanowisk hamowani nr 16 do 20 w
budynku 1 B” w IBIRM ,BOSMAL” Sp. z 0.0. w Bielskiiatej ul. Sarni Stok 93 dotyazy
zmiany zasilania elektrycznego stanowisk hamownimazku z wzrostem mocy zainstalowanej
systemu wentylacji i ueglzen technologicznych.

Zakres inwestycji w agci elektrycznej:
— wykonanie instalacji zasilania 230/400V z istaggjj rozdzielni nn RG4 do
projektowanych stanowisk adznej, zwgkszonej, mocy 329,47 kW,
— dostosowanie rozdzielni RN16-20 do dystrybucjigwszonej mocy elektrycznej,
— wykonanie instalacji elektrycznej lokalnej w prdjekanych komorach:
o dodatkowych gniazd wtykowych 3-fazowych 230/400 \Kakdej komorze
o zasilania urzdzex wg Aneksu do PT wentylaciji,

Oddziatywanie ndrodowisko:

Negatywne:

Tylko w trakcie budowy mze wystpowa utrudnienie dla pracownikéw i personelu.
Dlugotrwate: brak wskazanegatywnego oddziatywania g@dowisko.

Pozytywne:
Uzyskanie potencjatu badawczego.



3.4. Opis robot.
3.4.1. Zestawienie mocy zapotrzebowanej:

— hamulce elektrowirowe w komorach 16 - 20 2K97,
— wentylacja i klimatyzacja komor 152,00 kw,
- nawilzacze 86,00 kW
— oswietlenie 4,00 kw,
— suwnice 5 x 2,34 kW 11,70 kW,
— gniazda 230 Vi400 V 7 kW/komer 35,00 kw,
- inne 20,00 kw,
P, - 329,47 kW
cos fi=0,9
Z - 366,00 kVA
|l - B530A

3.4.2. Zasilanie:

Do rozdziatu energii dla projektowanych adzen przewiduje si budowe rozdzielni nn RN16-20
wolnostopcej w rejonie komér nr 16-20 na poziomie +3,50.z&aelnia RN16-20 zostanie
zbudowana w oparciu obudewypu ,Nowa Apena” 600x400x2000 i usytuowana w gtzzeni
wentylatorni nad projektowanymi komorami.

Zasilanie rozdzielni RN16-20 przewiduje svykon& linia kablow, z istniepcej rozdzielni RG4.
Pole rozdzielni naley wyposay¢ w wytacznik mocy 630A z wyzwalaczem podnapowym oraz
dwa rozhczniki mocy z bezpiecznikami 280/400A chrgeymi poszczegolne, rownolegle potone,
zyty kabli przed przekroczeniem dopuszczalnegaprdiugotrwatego dla dangyty. Rozlaczniki
zabezpieczytrwale przed przypadkowym uruchomieniem. kikablowg 2xYKY 4x185 mnf +
1xYKY 1x185 mnf (PE) o dt. 150 m uktadana drabinkach kablowych mocowanych pod stropem w
hali nr 1. Z hali nr 1 wyprowadzitras na zewatrz i uklad& na drabinie po wewatrznej stronie
murka ogniowego nad dachem przgzki, dalej po budynku nr 5 pod ostonami elewa€able
wprowadzé do pomieszczenia wymiennikowi przez okienko, kidaézy zamurowd. Na
zamurowanym otworze okiennym przywréevystroj elewacji wg istniacego wzoru. Dalej kable,
przez istniggcy kanat kablowy wprowad&ido rozdzielni RG4.

Kable zasilagce dobrane wg PN-IEC 60364-5-523:2001 dla spostienia E/F w temperaturze
+30° C. Obcizalnai¢ diugotrwata poszczegélngyty kabla miedzianego o przekroju 180 fmprzy
zatazonych warunkach uf@nia wynosi 291 A. Spadek nagia dla padu zapotrzebowanego max.
530 A nie przekracza 2,3 %. (obliczeniaagahik nrl)

3.4.3. Instalacja elektryczna w rejonie komor.
Przygotowane, wg PTW trasy kablowe z koryt metaldwBAKS nad stropem korytarza
obstugowego oraz w przestrzeni podpodtogowej korkorytarza obstugowego pozostdjez zmian.
Instalacja zasilania i sterowania poszczegolnyehdzen wentylacji jest przedmiotem opracowania
PT wentylacji.
Aneks przewiduje zmiany lub wykonanie:
- zmiana zasilania szaf sterowniczych wentylacji @ynb93 kW kablem YKY 5x185 mfn
— wykonanie zasilania bezgrednio z rozdzielni RN16-20:
0 agregatu wody lodowej (nr 59a wg p. wentyl.),
0 jednostki zewntrznej schtadzafrej aparatu nawiewnego APN (nr 63 wg p. wentyl.),
o jednostki zewntrznej klimatyzatora (nr 79 wg p. wentyl.),
- wykonanie zasilania dodatkowych gniazd 3-fazowy2HAB100 V przewodem YDY 5x6 mfnv
komorach hamowni.



3.4.4. Rozdzielnia RN16-20.
W ramach aneksu néalg przystosowé zaprojektowam rozdzielng do potrzeb wynikajcych z
opracowania zgodnie z aazonym schematem ideowym.

3.4.5. Ochrona przeciwpomniowa.

Ochrona podstawowa to izolowane obudowy, ostamglacje przewodéw. Jako ochrpdodatkovy
zostanie zastosowane wgtniki réznicowo-prdowe na poszczegoélnych obwodach. Wszystkie

metalowe cgsci obudow i konstrukcji niedslace normalnie pod nagiiem naley polaczyc trwale z
obwodem ,PE”.

4. Wytyczne organizacji wykonania i odbioru robot.

4.1. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage

ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykeiczenia rob6t Wykonawcabzie:

- utrzymywa Teren Budowy w nalgtym poradku,

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesio przepiséw i norm
dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy.

- prace wykonywane wzdtu w poblizu innych instalacji wykonyw@z uwzgkdnienie
odpowiednich wymogow bezpieéstwa.

4.2. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej, hcznie z utrzymaniem
wymaganego sprawnego sgiz przeciwpaarowego. Materiaty tatwopalneedls skladowane w
sposo6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpiee przed dogbem oséb trzecich. szczegolna
ostraznos¢ nalery zachowa przy pracach spawalniczych.

4.3. Ochrona wiasroi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i uradzen w hali oraz za ugglzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp.

4.4. Bezpieczéestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzedgaprzepiséw dotycaxrych bezpieczestwa i
higieny pracy. Wykonawca ma obawek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietisiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych. Personel wykonawcy powinien posiadazizdne kwalifikacje i badania lekarskie oraz
by¢ przeszkolony w zakresie BHP.

4.5. Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochrearealizowanych robot i za wszelkie materiaty oraz
urzadzenia uywane do rob6t od daty rozpacia realizacji do daty odbioru koowego robot.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru koowego. Utrzymanie powinno by
prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elgmbyty w zadawalajcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioruawego.

4.6. Stosowanie prawa innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraingjscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérgnsjakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.



4.7. Materiaty.

4.7.1. Stosowanie materiatdw

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosomvateriaty ktore posiada,

- certyfikat na znak bezpieazstwa wskazujcy, ze zapewniono zgodidz kryteriami
teclmicznymi okrélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodn€ri z aprobat techniczi, dla ktérych nie ustalono
Polskiej Normy

4.7.2. Przechowywanie sktadowania i materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdydoa potrzebne na

budowie, byly zabezpieczone przed zanieczyszczermaahowaty swaj jakas¢ i wkasciwosé do robot

oraz byty dosipne do kontroli Inwestora.

4.7.2. Wariantowe stosowanie materiatdw

Wszelkie materiaty i urglzenia zastosowane w DP m@a zas{pi¢ rownowanymi stosujc te same
parametry techniczne i wymagania funkcjonalne pepaertyfikatamiswiadectwami dopuszczenia,
atestami w zalsosci od wymagé wynikajacych z odpowiednich przepiséw.

4.8. Srzt.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonanie roboét. Spet, bedacy wlkasndcia Wykonawcy lub
wynajty do wykonania robot, ma bytrzymany w dobrym stanie technicznym i gotéaiao pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotyseymi wytkownika. W zasadzie
projekt przewidujegczne wykonanie wykopdéw. Prasprztu dopuszcza sijako pomocnicz tylko w
uzgodnieniu z Konserwatorem Zabytkow i innymytkownikami czy zargdcami terenow i
instalacji.

4.9. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétinie dokumentagj zawarty umows oraz
za jakd¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot, zadrgs¢ z DP, ST, harmonogramem
robot oraz poleceniami Inspektora. Ngstwa jakiegokolwiek lldu w robotach spowodowanego
przez Wykonawe zostam poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt. Polecenia Inspektogeab
wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymnanzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania robot.

4.10. Kontrola jakéci robot.

4.10.1.Zasady kontroli jakoi.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jak@ci materiatow. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, spirzaopatrzenie i wszystkie adzenia i przyrzady
niezledne-do pobierania probek badgomiarow materiatdworaz robot. Inspektor me zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenie bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest
zadawalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatow i robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
DP.

4.10.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadiiy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST nglstosowa wytyczne krajowe
lub inne procedury zaakceptowane przez inspekBzed przysipieniem bada&i pomiarow



Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejstrininie badania. Wyniki pomiaréw i bada
Wykonawca przedstawi naspiaie w formie protokotu do akceptacji Inspektora.

4.11. Odbiory.

4.11.1 Odbidr cgciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonania robot. Odbioru egciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze kapwym.

4.11.2 Odbiér kbcowy.

Odbior i kaacowy polega na finalnej ocenie wykonania robét wiedieniu do ich jak&i, ilosci i
wartéci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru kécowego stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@éoimem na pimie o tym fakcie
Inspektora. Odbior kacowy robot naspi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicnd
dnia potwierdzenia przez Inspektora zakzenia robot i przycia dokumentéw wymienionych
ponizej. Odbioru kacowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez zaajeigo W obecriei
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiegaa roboty dokona ich oceny jaladowej na podstawie
przedtonych dokumentéw, wynikéw baflapomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania
robét DP i ST. W toku kicowego odbioru komisja zapozna giprotokotami robét zanikowych i
ulegapcych zakryciu oraz robo6t uzupetniaych i poprawkowych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych i uzupetadgich, komisja przerwie swoje czyniooi ustali
nowy termin odbioru kicowego. W przypadku stwierdzenia przez kogisg jakaé wykonanych
robét w poszczegoélnych rodzajach robot nieznacadi®ega od wymaganej w DP i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo; komisja dokona paiten, oceniajgc pomniejszoa wartas¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

4.14.3. Dokumenty do odbioru kcowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiomickaego robot jest Protokét kioowego

Odbioru Robo6t sporrdzony wg wzoru ustalonego przez zamaggefo. Do odbioru kitcowego

wykonawca jest zobowzany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpjesli zostata -
sporadzona w trakcie realizacji umowy.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baﬁiaoznaczé laboratoryjnych (jéli sa wymagane).

- Dziennik Budowy.

- Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodnéxi zabudowanych materiatdw

- Geodezyja inwentaryzagj powykonawca sieci i uzbrojenia terenu wraz z nagpsadnicg
powstah w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji uzbrojeniaetan wykonanych robot.

- W przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbioru hégla przygotowane do odbioru koowego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru k@owego robot.

4.11.4. Odbidr ostateczny pogwarancyjny

Odbior ostateczny pogwarancyjny polega na oceniowgnych robot zwizanych z usugciem wad i
usterek stwierdzonych przy odbiorzenkowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbi6r
ostateczny pogwarancyjngdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamayagajmaze dokond przeghdu gwarancyjnego o
ktérym kedzie powiadamial pisemnie Wykonawcy.
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5.Informacja dotyczca bezpiecasestwa i ochrony zdrowia.

Nazwa i adres obiektu:
Aneks nr CP/06/2009/A-2 do Projektu WykonawczegornCP/06/2009/PWpt.: ,Instalacje

elektryczne stanowisk hamowni nr 16 d@0 w budynku 1B” - zmiana zasilania
elektrycznego.

Inwestor:

IBIRM ,BOSMAL” Sp. z 0.0. w Bielsku-Biatej ul. Sarni Stok 93.

Dane projektanta spardzapcego informacje:

mgr inz. Czestaw Podstawny
ul. Goleszowska 10/17
43-300 Bielsko-Biata

upr. projektowe nr 237/94 B-B
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Czes¢ opisowa.
1. Zakres robot.
— wykonanie instalacji zasilania 230/400V z istaegjj rozdzielni nn RG4 do projektowanych
stanowisk odcznej, zwikszonej, mocy 329,47 kW,
— dostosowanie rozdzielni RN16-20 do dystrybucjigszonej mocy elektrycznej,
— wykonanie instalacji elektrycznej lokalnej w prajekanych komorach:
o0 dodatkowych gniazd wtykowych 3-fazowych 230/400 \Kaidej komorze
0 zasilania urzdzer wg Aneksu do PT wentylaciji,
2. Wykaz istniejcych obiektéw budowlanych.
- istniejace rozdzielnie,
- istniefaca infrastruktura hali nr 1,
- wyposaenie technologiczne hali,
- instalacje liniowe w hali:
o0 kable elektryczne nn iswietlenia,
0 rurociagi wodne,
o kanaly wentylacyjne
3. Wykaz elementow zagospodarowania dziatki (terqmazéstrzeni hali), ktére magtwarzé zagraenie
bezpieczéstwa i zdrowia ludzi.
- kable i czynne instalacje elektryczne pod neipim,
- mechaniczne elementy winge.
4. Przewidywane zagtenia podczas realizacji robo6t budowlanych.
- podnoszenie zbyt gikich cigzarow w czasie monta ciagdéw kablowych na hali — skala zagenmia
srednia,
- praca na wysokai - skala zagrzenia podwyszona,
- odpryski materiatu w trakcie wykonywania przebprzeku — skala zagr@niasrednia,
- urazy spowodowane odpadaiem czsci narzdzia (mtotek, przecinak itp.) przy pracagleanych
- skala zagrgenia mala.
- uraz spowodowany przebywaniem w strefie roboczegedaia, maszyny lub cztowieka w trakcie
wykonywania prac - skala zagemia mata.
- poraenie padem elektrycznym przy pracach w rejonie czynnydhtaiacji elektrycznych i
naruszeniu istniggych kabli — skala zagzeniasrednia.
- ruch pieszy — skala zagmeniasrednia.
5. Instruktaze pracownikow przed przygiieniem do realizacji rob6t szczegolnie niebezpigch.
Zakres zadania nie wskazuje naAiwo$¢ wystpienia prac szczegolnie niebezpiecznych. Niemeidnak
nalezy, przed przysipieniem do pracy, poinstruowaracownikow na stanowisku pracy i wskaza
ewentualne zaggenia oraz sposob ich unikeia. Do pracy w pobtu czynnych urzdzen elektryczny
nalezy dokon& odpowiedni dopuszciePrace przyiczeniowe do istniggych rozdzielni wykonéapo
uprzednim wydczeniu nagicia w rejonie wykonywanych prac.
6. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegaj niebezpieczstwom wynikagcym z wykonywania robot
budowlanych.
- trwate i widoczne wygrodzenia terenu budowy,
- trwale i czytelne tablice ostrzegawcze i znaki,
- sprawne i odpowiednie do zakresu pracy ¢dzia.
- przeszkolony personel na stanowisku pracy.
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